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Sensore

As redes de sensores sem fio (RSSF) sao compostas por nos
sensores que tem processador embutido e comunicagao sem
fio. O de baixo custo e precisao de deteccao, motiva 0 uso em
diversas aplicacoes. Uma vez que o0 no sensor depende de
baterias, tem de utilizar a energia de forma tao eficiente
quanto possivel para maximizar o desempenho da rede [1].
Devido ao alto grau de complexidade de programacao de
RSSF, torna-se dificil o desenvolvimento de aplicacOes para
a mesma. Visando facilitar o desenvolvimento de aplicacoes,
este trabalho propoe uma abordagem baseada em
programacao genetica para gerar automaticamente aplicacoes
para RSSF. Um funcao objetivo que especifica o
comportamento desejado da aplicacao é utilizada para guiar a
Programacao Geneética (PG). Dessa forma, o designer da rede
sO tem que definir esta funcao objetivo global e 0o método
desenvolvido gera automaticamente uma aplicacao que visa
atingir o comportamento especificado. A funcdao objetivo
definida e usado como a funcao de aptidao do algoritmo
genetico.
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Figura 1: Visao Geral do Middleware.
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Figura 2: Exemplo de individuo.

APOIO: CNPg

Pyl
Lo
4 ¥
-
2

=

200.000
180.000

160.000
140.000
120.000

100.000
80.000
60.000

40.000
20.000 ' o L Rk || U ML

1353 2706
Geracao

Grafico 1: Média de Evolucao do Fitness.
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Grafico 2: Evolucao do Fitness do Melhor individuo.
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O uso de PG permite evoluir uma populacao de
programas de acordo com uma funcao objetivo especifica
até que o programa mais eficiente € encontrado. Ao
contrario de outras aplicacoes GP onde uma codificacao
de nivel inferior ou estruturas de arvores sao usadas, uma
linguagem de script de alto nivel é adotada neste
trabalho. Esta representacao permite lidar com wvarias
funcionalidades pre-programadas. Além disso, a
representacao proposta esta mais proxima do paradigma
RSSFs, uma vez que se encaixa melhor no dominio do
problema: linguagens de programacao baseadas em
eventos e acoes. O grafico 1 e 2 permite analisar a
evolucao da funcao objetiva ao longo das geracoes,
mostrando assim que ao longo das geragOes a fungao

aproxima do otimo.
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