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__________INTRODUCAC RESULTADOS E DI

Redes de Sensores Sem fios (RSSFs) tém conquistado espacos em
atividades cientificas, comerciais ¢ militares aplicadas a area de CONFIGURACOES

sensoriamento remoto.

Uma RSSF ¢ composta por diversos elementos denominados nos Simulador GrubiX 11
sensores. Estes nds colaboram para realizacdo de tarefas de Raio de alcance 180m
zensorlamento 2l As razoes para o uso de tais redes estao na sua Campo 1000m x 1000m
% precisao de sensoriamento, em sua tolerancia a Numero de nos 321 (somente 80 podem executar a
A falhas e em sua escalabilidade. missao. 241 somente a repassam)

; Contudo, existe uma grande dificuldade em Densidade 0.000321

" | selecionar quails noOs sensores Sa0  mais o

| qualificados para realizar uma certa tarefa Conectividade darede 1007

" (também chamada de missao), pois o cenario em  Nmero de Vizinhos 32.67 (em média)
SENSOR 1| ISENSORN E RSSFs ¢ massivamente distribuido , -

Envio do agente 50% de probabilidade
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Apresentar um algoritmo distribuido e descentralizado que ¢ baseado S
em uma metodologia de agentes e missOes para alocar uma dada missao = /;_;9___:——————-——— —20ca
. ., _ —§:1t=:|—5a
a0s nos mais aptos da rede para realiza-la. i 2atdca
c 1~ 7 y, e . . , 0,6
A aptidao ¢ uma metrica que mede a quantidade de bateria dos nos ¢ a
precisao dos seus sensores.
Esse algoritmo ¢ parte de um esfor¢o de desenvolvimento de um
middleware especifico para RSSFs, o Grubmi.
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® O r’r’e’;‘ Resultados de simulacoes no ambiente GrubiX mostraram que a
’ qualidade da escolha dos noOs sensores que executardo a missao
Miss3o e aumenta de acordo com a probabilidade de retransmissao 1nicial
(a) Passo inicial: missao injetada inundamento Eja rede: cada ndé recebe infor- (c) Nos aptos executando missao com cc . 99
em um ponto arbitrario da rede. macoes dos vizinhos diretos. auxilio dos servicos distribuidos. ( ﬂOOdlng ) da mesma.
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